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เรื่อง           หนา 

 
1.  วิธีการติดตั้งและขอควรระวัง         1 
 - สภาพแวดลอมที่เหมาะสมในการติดต้ัง  ARD       1 
 - วิธีการติดต้ังเคร่ือง ARD         1 
 - ขอควรระวังในการติดต้ัง ARD        1 
2. การเดนิสายไฟเครื่อง ARD         2 
 - การตอวงจรเบื้องตน         2 
 - การเดินสายไฟเขาแบตเตอร่ี        3 
 - การเดินสายไฟเขามอเตอรที่ใชมอเตอรไฟสลับ 3 เฟส      4 
 - การเดินสายไฟเขาเบรกทางกลของลิฟต       5 
 - การเดินสายไฟเขาประตูใชไฟสลับ        6 
 - การเดินสายไฟเขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต      7 
 - การเดินสายไฟเขากับรบบไฟตรง 24 โวลต       8 
 - การเดินสายไฟเขากับระบบการตรวจจับของสวิตซเซฟต้ี      9 
 - การเดินสายไฟเขากับระบบตรวจจับช้ัน       10 
 - การเดินสายไฟเขากับระบบการตรวจจับประตูเปดสุด      11 
 3. การบํารุงรักษา          12 
 - การดูแลรักษาเบื้องตน         12 
 - การทดสอบการทํางานของ ARD และแบตเตอร่ี      13 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
วิธีการติดตั้งและขอควรระวัง 
สภาพแวดลอมที่เหมาะสมในการติดต้ังเคร่ือง ARD 
 - อุณหภูมิอยูในชวง   -10 C ถึง 50 C 
 - ความช้ืนไมเกิน  85% 
 - อากาศถายเทไดสะดวก หรือ ภายในหองที่มีการปรับอุณหภูมิ 
 - หลีกเล่ียงสถานที่ๆมีฝุนละออง ,ไอน้ํา, สารเคมี 
 - ไมควรติดต้ังบริเวณที่มีการส่ันสะเทือน เชน บนตัวเคร่ืองจักร 
 - ควรติดต้ังใหหางจากตัวอุปกรณไฟฟาอื่นๆ  ไมนอยกวา  12  เซนติเมตร เพราะเคร่ือง ARD  เปนอุปกรณที่กําเนิดความรอน 
 
วิธีการติดตั้งเครื่อง  ARD 

- ติดต้ังเคร่ือง  ARD  ในแนวต้ัง หามวางควํ่าหนาลงหรือตะแคง 
 
 
 
 
 
 
 
ขอควรระวังในการติดตั้ง  ARD 

1. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุดตอ “BRAKE” ไมควรเกิน 150W 
2. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุดตอ “DC FIELD” รวมกับจุดตอ “DOOR  ARM” ไมควรเกิน 150W 
3. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุด “AC DOOR” ไมควรเกิน 150W 
4. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุด “CAR LAMP” (220 VAC) ไมควรเกิน 80W 
5. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุดตอ “SUPPLY 24V” ไมควรเกิน 30W 
6. ควรตรวจสอบเร่ืองการ SHORT CIRCUIT ระหวางสายที่ตอจากจุด OUT ของ ARD 
7. ตรวจสอบฉนวนสายไฟที่อาจจะร่ัวลง GROUND 
8. ตรวจสอบเร่ืองของสายไฟที่อาจจะมีการเหนี่ยวนํากันระหวางสายที่ใชในงานอื่นๆ กับสายที่จะนํามาใชกับเคร่ือง ARD 
9. การเดินสายไฟที่ไมถูกตองอาจจะทําใหแหลงจายไฟจาก LIFT CONTROLLER  ยอนกลับเขาไปชนกันกับแหลงจายไฟของเคร่ือง 

ARD ได และจะทําให LIFT CONTROLLER และเคร่ือง  ARD เสียหายได 
10. ผูที่ทําการติดต้ังเคร่ือง ARD ควรศึกษาคูมือการใชงานของเคร่ืองใหเขาใจอยางถองแทกอนการติดต้ัง 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

คําเตือน !!! 
1. ไมควรถอดเปล่ียนหรือแกไข  ดัดแปลงวงจรและการเดินสายไฟภายในเคร่ือง ARD โดยพละการ  ควรปรึกษากับตัวแทนจําหนายหรือ

บริษัทผูผลิตเทานั้น 
2. กอนที่จะทําการแกไขการเดินสายไฟของระบบลิฟต  ควรปดสวิตซทุกตัวภายในเคร่ือง ARD กอนเสมอ เพราอาจจะทําใหเกิดอันตราย

ตอผูทําการติดต้ัง และตอตัวเคร่ืองได 
 
 

*** การเดินสายไฟกับเคร่ือง ARD แบงเปนการเดินสายไฟภายในเคร่ืองและการเดินสายไฟไปนอกเคร่ือง  การเดินสายไฟภายใน
เคร่ืองมีอยูอยางเดียวคือการตอสายไฟกับแบตตเตอร่ี  สวนการเดินสายไฟไปนอกเคร่ืองแบงไดเปน  2  ชนิด คือ 

1. การเดินสายไฟเขากับอุปกรณที่ตองการกําลังไฟฟาไดแก มอเตอรลิฟต  (TRACTION MOTOR) ,ระบบเบรกของลิฟต,
มอเตอรขับเคล่ือนประตู (AC/DC), หลอดไฟในหองลิฟต (CAR LAMP) , ระบบไฟ  DC24V (SUPPLY 24V) 

2. การเดินสายไฟเขากับอุปกรณการตรวจจับตางๆไดแก SAFETY SWITCH 1,2 DETECTOR,  ตัวตรวจจับช้ัน (FLOOR 
DETECTOR) , ตัวตรวจจับประตูเปดสุด  ( DOOR OPEN DETECTOR) 

 
การเดินสายไฟเขาแบตเตอรี่ 
 เคร่ือง ARD ในแตละรุนจะมีการใชขนาดของแบตเตอร่ีและจํานวนที่แตกตางกันไฟตามที่ผูผลิตไดกําหนดไว 
 คําเตือน !!!      

1. การเลือใชแบตเตอร่ี  ควรใชตามขนาดของแรงดันที่ผูผลิตไดกําหนดไว และเลือกตามขนาดความสามารถในการจายกระแสของ
แบตเตอร่ี หรือ AH (AMP-HOUR) ไมตํ่ากวาที่ผูผลิตไดกําหนดไว 

2. ไมควรใชแบตเตอร่ีใหมรวมกับแบตเตอร่ีเกาเพราะจะทําใหแบตเตอร่ีใหมเส่ือมไวขึ้น 
3. ในกรณีที่ใชแบตเตอร่ีหลายลูก แบตเตอร่ีที่ใชควรมีขนาดของแรงดันและขนาดของ AH (AMP-HOUR) เทากันในทุกๆลูก 
4. ไมควรตอแบตเตอร่ีขนานกัน 
5. ไมควรลัดวงจรแบตเตอร่ีเพราะอาจจะทําใหแบตเตอร่ีเส่ือมหรือระเบิดได 

 
ในการตอแบตเตอร่ีจะนําแบตเตอร่ีมาตออนุกรมกันแลวตอเขากับเคร่ือง ARD  ดังในรูปที่ 2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
หมายเหต ุ จํานวนของแบตเตอร่ีขึ้นอยูกับขนาดของเคร่ือง ARD ที่ใช 
 
ขอควรระวัง   ควรตอขั้วแบตเตอร่ีใหถูกตอง อยาตอสลับขั้ว เพราะจะทําใหเกิดความเสียหายตอเคร่ือง ARD และแบตเตอร่ีได  การตอสายควร
ตอใหแนน ไมหลุดงาย  และควรระววังอุปกรณหรือเค่ืองมือที่สามารถนําไฟฟาไดไปสัมผัสกับขั้วของแบตเตอร่ีจนทําใหเกิดการลัดวงจรได 



 

การเดินสายไฟเขามอเตอรลิฟตที่ใชมอเตอรไฟสลับ  3  เฟส แบบเหนี่ยวนํา 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER)   เขากับมอเตอรลิฟต (TACTION MOTOR)  แบบเดิมที่ยังไมไดใช  ARD ดัง
แสดงในรูปที่ 3 (A) , เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับมอเตอรลิฟต จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุม
ลิฟตไปตอกับ  จุดตอ U1,V1,W1 ของตู ARD  โดยเรียงเฟส U,V,W  ใหตรงกันดวย   สวนปลายสายจากมอเตอรลิฟตนําไปตอกับ  จุดตอ 
U2,V2,W2 ของตู ARD โดยเรียงเฟส U,V,W ใหตรงกันดวย ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขามอเตอรลิฟต เม่ือใช ARD ในรูป
ที่ 3 (B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3    (A)  การตอสายไฟจากลิฟตคอนโทรลเลอร เขามอเตอรลิฟตเม่ือไมใช ARD 
(B) การตอสายไฟจากลิฟตคอนโทรลเลอร เขามอเตอรลิฟตเม่ือใช  ARD 

 
ขอควรระวัง  การสลับลําดับของสาย  U,V,W อาจจะทําใหลําดับการส่ังงานของตูควบคุมลิฟตในการส่ังใหตัวลิฟตว่ิงขึ้น/ลง  ผิดพลาดได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การตอสายไฟเขาเบรกทางกลของลิฟต 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER)  เขากับระบบเบรกของลิฟต หรือ ก็คือ การตอเขากับคอยสเบรก (BRAKE 
COIL) แบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD  ดังแสดงในรูปที่ 4 (A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับคอยสเบรก 
จากนั้นนําปลายายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ “BRAKE” ที่ขั้วตอ IN+ , IN-  ของตู ARD  โยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย  สวน
ปลายสายจากคอยสเบรกนําไปตอกับจุดตอ “BRAKE” ที่ขั้วตอ OUT+ , OUT-  ของตู ARD โดยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย ดังแสดงการ
ตอสายจาก LIFT CONTROLLER  เขากับ COIL BRAKE เม่ือใช ARD ในรูปที่ 4 (B)  แรงดันที่จายใหเบรกสามารถปรับได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 4     (A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขา BRAKE เม่ือไมใช  ARD 
(B) การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขา BRAKE เม่ือใช  ARD 

 
ขอควรระวัง  การสลับขั้วการตอคอยสเบรกอาจจะทําใหเคร่ือง ARD เกิดความเสียหายและอาจจะทําใหเบรกเสียหายหรือทํางานผิดพลาดได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาประตูที่ใชไฟสลับ 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER)  เขากับประตูไฟสลับ (AC DOOR)  ซ่ึงโดยทั่วไปแลวจะใช อินเวอรเตอร 
(INVERTER) ในการปรับความเร็วในการเปดประตูที่ใชมอเตอรไฟสลับ 3 เฟส  โดยใชกําลังไฟดานเขาเปนไฟสลับเฟสเดียว (AC SINGLE-
PHASE) และใชสายสัญญาณ COM+FWD ในการส่ังเปดประตูและใชสายสัญญาณ COM+REW  ในการส่ังปดประตู ซ่ึงการตอสายไฟ
แบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD แสดงในรูปที่ 6 (A) เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายไฟระหวางตูควบคุมลิฟตกับอินเวอรเตอร โดยตัด
เฉพาะสายไฟสลับเฟสเดียว AC SINGLE-PHASE (L1,N1) เทานั้น  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟต จากขั้ว L1,N1 ไปตอกับจุดตอ 
DOOR SUPPLY ที่ขั้ว IN+,IN- ของตู ARD และนําปลายสายจากอินเวอรเตอรจากขั้ว L1,N1 ไปตอกับจุดตอ DOOR SUPPLY ที่ขั้ว 
OUT+,OUT-  ของตู ARD  สวนสัญญาณ COM,FWD,REW  ที่ใชในการส่ัง เปด/ปด ประตูในแบบเดิมใหคงเดิมไวไมตองมีการเปล่ียนแปลง  แต
ตองตอเพิ่มเติมสายสัญญาณที่จุดตอ DOOR SUPPLY  ที่ขั้ว COM,FWD ของตู  ARD ขนานเขากับสายสัญญาณที่ขั้ว COM,FWD ของ
อินเวอรเตอร  ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขากับประตูไฟสลับ (AC DOOR) เม่ือใช ARD ในรูปที่ 6(B)   แรงดันที่จายใหกับ
อินเวอรเตอรสามารถปรับได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่  6(A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขาประตูไฟสลับ (AC DOOR) เม่ือไมใช  ARD 

    6(B)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขาประตูไฟสลับ (AC DOOR) เม่ือใช  ARD 
 
 
ขอควรระวัง  ควรตรวจสอบกอนวาการตอสายสัญญาณ  COM+FWD ที่อินเวอรเตอรเปนการส่ังเปดประตู  จึงจะตอวงจรตามรูปที่ 6(B)  แต
ถาการตอวงจรการส่ังเปดประตูเปนการตอสายสัญญาณ COM+REW ที่อินเวอรเตอร  ใหนําสายที่ตอจากจุดตอ DOOR SUPPLY ที่ขั้ว FWD 
ของตู  ARD  เปล่ียนไปตอที่จุดตอ REW ของอินเวอรเตอรแทน 
 
 
 
 
 



 

การเดนิสายไฟเขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต 
 การเดินสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต (CAR LAMP) ที่ใชไฟสลับ AC 
SINGLE-PHASE 50/60 Hz แบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD ดังแสดงในรูปที่ 7(A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุม
ลิฟตกับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ  “CAR LAMP” ที่ขั้วตอ IN+,IN- ของตู  ARD สวน
ปลายสายจากระบบไฟแสงสวางในตูลิฟตนําไปตอกับจุดตอ “CAR LAMP”  ที่ขั้วตอ  OUT+,OUT-  ของตู ARD ดังแสดงการตอสายจาก LIFT 
CONTROLLER  เขาระบบไฟแสงสวางในตูลิฟตเม่ือใช ARD ในรูปที่ 7(B)    แรงดันที่จายใหกับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟตสามารถปรับได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7(A)  การตอสายไฟจาก  LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต (CAR LAMP) เม่ือไมใช ARD 
   7(B)  การตอสายไฟจาก  LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต (CAR LAMP) เม่ือใช ARD 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขากับระบบไฟตรง 24 โวลท 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับระบบไฟตรง 24 โวลท ในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD ดังแสดงในรูปที่ 
8(A)  เม่ือนํามาตอรวมกันกับ ARD ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับระบบไฟตรง 24 โวลท  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟต
ไปตอกับจุดตอ “SUPPLY 24” ที่ขั้วตอ IN-,IN+ ของตุ ARD โดยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย  สวนปลายสายจากระบบไฟตรง 24 โวลท 
นําไปตอกับจุดตอ “SUPPLY 24” ที่ขั้วตอ OUT-,OUT+ ของตู ARD โดยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย  ดังแสดงการตอสายจาก LIFT 
CONTROLLER เขาระบบไฟตรง 24 โวลท เม่ือใช ARD ในรูปที่ 8(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่   8(A) การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟตรง 24 โวลท เม่ือไมใช  ARD 
      8(B) การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟตรง 24 โวลท เม่ือใช  ARD 

 
 
 
ขอควรระวัง    การสลับขั้วการตอระบบไฟตรง 24  โวลท อาจทําใหเคร่ือง ARD เกิดความเสียหายและอาจจะทําใหระบบไฟตรง 24 โวลท 
เสียหายหรือทํางานผิดพลาดได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาระบบการตรวจจับของสวิตซเซฟตี้ 
 เคร่ือง ARD มีระบบการตรวจจับการทํางานของตัวสวิตซเซฟต้ี (SAFETY SWITCH DETECTION) อยู 3 ชุดไดแก  SAFETY1 , 
SAFETY2 และ OVER RUN  สามารถต้ังคาใหมีการทํางานตรงกับการทํางานของตัวสวิตซเซฟต้ี (SAFETY SWITCH DETECTION) ในแตละ
ชุดที่เปนแบบ NO ,NC , OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 volt ไดโดยการโปรแกรมที่ฟงกช่ันของเคร่ือง ARD   การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต 
(LIFT CONTROLLER) เขากับ SAFETY SWITCH ในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD  ดังแสดงในรูปที่ 11(A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD ใหทําการ
ตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟต กับ SAFETY SWITCH  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ “SAFETY1 or SAFETY2”  ที่
ขั้วตอ IN-,IN+ ของตู  ARD  สวนปลายสายจาก SAFETY SWITCH  นําไปตอกับจุดตอ “SAFETY1 or 2 “ ที่ขั้วตอ OUT-, OUT+  ของตู ARD  
ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขากับ SAFETY SWITCH เม่ือใช ARD ในรูปที ่11(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 11 (A)   การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรวจจับการทํางานของ SAFETY SWITCH เม่ือไมใช ARD 
    11 (B)   การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรวจจับการทํางานของ SAFETY SWITCH เม่ือใช ARD 

 
 
 
ขอควรระวัง   
1.  การต้ังคาการทํางานของเคร่ือง ARD  ของระบบตรวจจับการทํางานของสวิตซเซฟต้ีไมตรงกับการทํางานของตัว SAFETY SWITCH เม่ือ
เคร่ือง ARD ตรวจพบจะแสดงผลความผิดพลาดนี้ที่หนาจอแสดงผล (KEYPAD)  เปน SF1 หรือ SF2  หรือ  OVER RUN   ขึ้นกับตําแหนงของ
ระบบตรวจจับ   เคร่ือง ARD จะยังไมทํางานตอจนกวาจะแกไขความผิดพลาดนี้กอน 
2.  การตอสายที่มาจากตัวตรวจจับสวิตซเซฟต้ีของประตู  ใหนํามาตอกับจุดตอ “SAFETY1 และ 2 “  
3.  ในกรณีที่ใชตัว SAFETY SWITCH DETECTION  เปนแบบ OPEN-COLLECTOR  หรือ 0/24V  ควรระวังเร่ืองการสลับขั้วดวย  ถาใหดี ควร
ตอให GND จากตัว DETECTOR เขาจุดตอ  “SAFETY1 OR SAFETY2 OR OVER RUN” ที่ขั้วตอ OUT ตัวบน 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาระบบการตรวจจับช้ัน 
 เคร่ือง ARD มีระบบการตรวจจับช้ัน (FLOOR DETECTION)  ที่สามารถต้ังคาใหมีการทํางานตรงกับการทํางานของตัวตรวจจับช้ัน 
(FLOOR DETECTION)  ในแตละชุดที่เปนแบบ NO,NC , OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 VOLT ไดโดยการโปรแกรมที่ฟงกช้ันของเคร่ือง 
ARD การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับตัวตรวจจับช้ันในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD ดังแสดงในรูปที่  12(A)  เม่ือ
นํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับตัวตรวจจับช้ัน  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ 
“FLOOR” ที่ขั้วตอ IN+,IN-  ของตู ARD  สวนปลายสายจากตัวตรวจจับช้ันนําไปตอกับจุดตอ “FLOOR” ที่ขั้วตอ OUT+,OUT- ของตู ARD  ดัง
แสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER  เขากับตัวตรวจจับช้ันเม่ือใช ARD ในรูปที่ 12(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 12 (A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรววจจับช้ัน เม่ือไมใช ARD 
12 (B)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรววจจับช้ัน เม่ือใช ARD 

 
 
ขอควรระวัง  ในกรณีที่ใชตัวตรวจจับช้ัน (FLOOR DETECTOR) เปนแบบ OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 V ควรระวังเร่ืองการสลับขั้วดวย  
ถาจะใหดีควรตอให GND  จากตัว DETECTOR  เขาจุดตอ “FLOOR” ที่ขั้วตอ OUT ตัวบน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาระบบการตรวจจับประตูเปดสุด 
 เคร่ือง ARD มีระบบการตรวจจับประตูเปดสุด (DOOR OPEN LIMIT) ที่สามารถต้ังคาใหมีการทํางานตรงกับการทํางานของตัว
ตรวจจับประตูเปดสุด (DOOR OPEN DETECTOR) ในแตละชุดที่เปนแบบ NO,NC ,OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 V ไดโดยการโปรแกรมที่
ฟงกช้ันของเคร่ือง ARD การตอสายไฟจากตุควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับตัวตรวจจับประตูเปดสุดในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD  
ดังแสดงในรูปที่ 13(A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับตัวตรวจจับประตูเปดสุด  จากนั้นนําปลายสาย
จากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ “DOOR LIMIT” ที่ขั้วตอ OUT+,OUT-  ของตู  ARD ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขากับ
ตัวตรวจจับประตูเปดสุดเม่ือใช ARD ในรูปที่ 13(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 13 (A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบการตรวจจับประตูเปดสุด เม่ือไมใช  ARD 
13 (B)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบการตรวจจับประตูเปดสุด เม่ือใช  ARD 

 
ขอควรระวัง   

1. การทํางานของระบบการตรวจจับประตูเปดสุดจะทํางานรวมกับ ฟงกืช้ันการจับเวลาของ “เวลาในการเปดประตูสุงสุด” ในกรณีที่
เคร่ือง ARD ส่ังเปดประตูแลว และ กําลังรอการทํางานของตัวตรวจจับประตูเปดสุดอยู เม่ือถึงเวลาในการเปดประตูสูงสุดตามคา  
เคร่ือง ARD จะส่ังจบการเปดประตูทันที (ตามปกติตัวตรวจจับประตูเปดสุดจะเปนตัวส่ังจบการเปดประตู แตในกรณีนี้ถึงเวลาในการ
เปดประตูสูงสุดกอน เวลาจึงเปนตัวส่ังจบการเปดประตู) 

2. ในกรณีที่ใชการตรวจจับประตูเปดุด (DOOR OPEN DETECTOR) เปนแบบ OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 V  ควรระวังเร่ืองการ
สลับขั้วดวย ถาจะใหดีควรตอให GND จากตัว DETECTOR เขาจุดตอ “DOOR LIMIT” ที่ขั้วตอ OUT ตัวบน 

 
 
 
 
 
 
 
 



 

การบํารุงรักษา 
คําเตือน !!!   ไมควรถอดเปล่ียนหรือแกไขดัดแปลงวงจร และการเดินสายไฟภายในเคร่ือง ARD โดยพละการ  ควรปรึกษากับตัวแทนจําหนาย
หรือกับบริษัทผูผลลิตเทานั้น 
 
ขอควรระวัง 

1. แผนวงจรควบคุมของ ARD มีอุปกรณบางสวนที่ใช IC ที่ทําจาก CMOS ดังนั้นไมควรสัมผัสกับอุปกรณเหลานีเ้พราะไฟฟาสถิตย
อาจจะทําใหอุปกรณเหลานี้เสียหายได 

2. ควรปดสวิตซทุกตัวภายในเคร่ือง ARD กอนที่จะทําการแกไขการเดินสายไฟของระบบลิฟตเสมอ  เพราะอาจจะทําใหเกิดอันตรายตอ
ผูทําการติดต้ัง และตอตัวเคร่ืองได 

3. ไมควรถอดเปล่ียนหรือแกไขดัดแปลงการเดินสายไฟใดๆของระบบลิฟต  ขณะที่เคร่ืองยังทํางานอยู  เพราะอาจจะทําใหเกิดอันตราย
ตอผูที่ทํางานติดต้ัง และตอตัวเคร่ือง หรืออาจจะทําใหเคร่ืองทํางานผิดปกติได 

 
 
การดูแลรักษาเบ้ืองตน 
 เพื่อใหเคร่ือง ARD ใชงานไดยาวนานขึ้น ควรใหผูมีความรูทางไฟฟาและรูจักอุปกรณภายในเคร่ือง ARD  เปนอยางดี มาเปนผูทําการ
ตรวจสอบและบํารุงรักษาเคร่ือง ARD ดังตารางที่ 1 และที่สําคัญกอนการตรวจสอบทุกคร้ังใหปดระบบไฟฟาทั้งหมดของระบบลิลฟตและ
ปดสวิตซทั้งหมดภายในเคร่ือง ARD และควรถอดขั้วแบตเตอร่ีออกดวนทุกคร้ัง เพื่อปองกันอันตรายที่อาจจะเกิดขึ้นจากกระแสไฟฟาจาก
แบตเตอร่ี  
 

ตารางที่ 1 การทําการตรวจสอบการบํารุงรักษาเครื่อง ARD เบ้ืองตน 
สวนประกอบ การตรวจสอบ ข้ันตอนการปฎิบัติ 

สกรู, นอต ที่จุดตอตางๆ ตรวจสอบจุดตอตางๆวาหลวมหรือไม ขันสกรู,นอตใหแนน 
แผงระบายความรอน ตรวจสอบคราบฝุนละอองที่ติดอยูบนแผง

ระบายความรอน 
ใหใชลมแหงเปาไลฝุน 

แผงวงจร ตรวจสอบคราบฝุนละอองและคราบน้ํามัน ใหใชลมแหงเปาไลฝุนเทานั้น 
ฟวส ตรวจสอบฟวสทุกตัววาเกิดการชํารุดหรือมี

ฝุนละอองและคราบน้ํามันติดอยูหรือไม 
ถาชํารุดใหเปล่ียนใหมตามพิกัดของฟวสใน
ตารางที่ 4 และถาสกปรกใหถอดฟวส
ออกมาทําความสะอาดตัวฟวสและฐานใส
ฟวส 

พัดลมระบายความรอน ตรวจสอบวา พัดลมยังหมุนปกติดีหรือไม ถาหมุนชาผิดปกติหรือไมหมุนใหเปล่ียนพัด
ลมใหม 

แบตเตอร่ี และสายตอแบตเตอร่ี ตรวจสอบคราบสกปรกที่ขั้วตอ ใชผาชุบน้ําเช็ดใหสะอาดกอนและใชผาแหง
เช็ดใหแหง 

อุปกรณอื่นๆ ตรวจสอบคราบฝุนละออง ใหใชลมแหงเปาไลฝุนเทานั้น 
 
 
 
 



 

การทดสอบการทํางานของ ARD และแบตเตอรี่ 
 
 กอนการทําการทดสอบการทํางานของเคร่ือง ARD ใหทําการทดสอบวาแบตเตอร่ีที่ใชอยูยังสามารถทํางานไดปกติหรือไม (แบตเตอร่ี
ไมเส่ือม)  และควรใหผูมีความรูทางไฟฟาและรูจักการทํางานของระบบลิฟตและของเคร่ือง ARD เปนอยางดีมาเปนผูทําการตรวจสอบ และ
บํารุงรักษาเคร่ือง ARD ควรทําอยางนอยเดือนละ  1  คร้ัง  โดยทําการปดไฟของระบบลิฟตและปลอยใหเคร่ือง ARD ทํางาน  สังเกตการ
ทํางานของเคร่ือง ARD วาสามารถทํางานตามลําดับในหัวขอ “ การทํางานของเคร่ือง ARD”  หรือไม 
 

1. ในกรณีที่เกิดความผิดพลาดระหวางที่เคร่ืองทํางานใหสังเกตรหัสที่จอแสดงผล (KEYPAD) และแกไขตามวิธีแกไขเบื้องตนใน
ตารางที่ 2  

 
ตารางที ่2   วิธีการแกไขความผิดพลาดเบ้ืองตน 

FAILURE  DISPLAY FAILURE NAME AND POSSIBLE SOLUTION 
1.  Under  Voltage Trip เช็ค Battery และ Charger   ( คามาตรฐานอยูที่  54 Volt ) 
2.  Over Voltage เช็ค Battery และ Charger  
3.  Over Current Trip  -  เช็คพิกัดของ Motor  

 -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ัน  Accel Time  และเพิ่มคาในฟงกช่ันนี้ 
 -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ัน  Boost Voltage และลดคาในฟงกช่ันนี ้
 -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ัน Motor Rate Frequency วาคาเทากับ     
คาของ Motor ใน Motor Rate Volt หรือไม 

4.  Emergency Stop  -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ันของ Door OP Contact  
 -  เช็ค Wiring วาเซ็ทคาถูกตองหรือไม 

5.  Safety  1  Contact เช็คฟงกช่ัน Safety 1 Contact และตรวจเช็ค Wiring ใหตรงกับคาที่ต้ังไว 
6.  Safety  2  Contact เช็คฟงกช่ัน Safety 2 Contact และตรวจเช็ค Wiring ใหตรงกับคาที่ต้ังไว 
7.  Safety Over run Contact เช็คฟงกช่ัน Safety Over run Contact และตรวจเช็ค Wiring ใหตรงกับ

คาที่ต้ังไว 
8.  Low Current Trip No Output Current   

 -  ใหตรวจเช็คสาย  Motor  ตออยูหรือไม   
 -  ตรวจเช็ค Capacity ของ Motor มีขนาดเล็กกวา ARD หรือไม  
 -  ตรวจเช็ค Motor Wiring ตองตอที่ Terminal  U2 V2 W2 

 
2. ในกรณีที่เคร่ืองไมมีการทํางานและการแสดงผลใดๆ หรือไมมีแรงดันและกระแสจายออกจากเคร่ือง ARD ใหสังเกตฟวสบนแผน  

MIAN BOARD และบนแผน RELAY FOR EXTERNAL SUPPLY วาขาดหรือไม  ถาขาดใหเปล่ียนใหม  ถาไมขาดใหติดตอ
ตัวแทนจําหนายหรือผูผลิต 

3. ในกรณีที่พบวาแบตเตอร่ีเส่ือมแมแตเพียงลูกเดียวควรเปล่ียนแบตเตอร่ีใหมทั้งหมด 
 
 
 

 



 

รายละเอียดของพารามิเตอร 
 

1.   OUTPUT FREQUENCY   คือ  การกําหนดคาความเร็ว หรือ ความถ่ีของมอเตอร ในขณะที่ ARD ทํางาน สามารถต้ังคาได 0-50 Hz  
ขึ้นอยูกับจํานวนของแบตเตอรร่ี และสเปคของแตละรุน เชน ถาแบต 4 กอน ควรต้ังความถ่ีอยูในชวง 3-5 Hz 
 

2.    Boost Voltage  คือ การกําหนดคาแรงบิดเร่ิมตนในการออกตัวของมอเตอร ขณะที่ ARD ทํางาน สามารถต้ังคาได 0-10% ถาต้ังตํ่า       
เกินไป กรณีถาโหลดหนักอาจจะออกตัวไมได แตถาต้ังมากเกินไป บางคร้ังอาจจะทําใหกระแสของภาค Drive ของ ARD มีคาสูง อาจ
ทําให Trip over current ได คาที่เหมาะสมควรต้ังอยูประมาณ 3-7% 

 
3. Accel time  คือ การกําหนดคาเวลาอัตราการเรงความเร็วในการออกตัวของมอเตอร สามารถต้ังคาได 0-999 วินาท ีถาต้ังนอยหรือส้ัน

เกินไป อาจจะทําใหภาค Drive ของ ARD มีกระแสสูง อาจจะ Trip ได ถาต้ังมากเกินไป อาจจะทําใหมอเตอรออกตัวไมได คาที่
เหมาะสมควรต้ังอยูในชวง 5-10 วินาท ี

 
4. Motor rated frequency  คือ การกําหนดคาความถ่ีฐาน (Base frequency) ของมอเตอร Traction 

 
 
5. Motor rate Volt  คือ การกําหนดคาแรงดันฐาน (Base Voltage) ของมอเตอร Traction 
 
6. Door operate type  คือ การกําหนดชนิดของแรงดันของภาค output ของ ชุด Door Supply วาตองการใหเปนแบบ AC หรือ DC 

(หมายเหตุ กรณีรุนที่มีสายตออยูที่ output ของ Door Supply อยูแลว ตองต้ังเปน DC เทานั้น) 
 

 
7. Door operate Volt  คือ การกําหนดแรงดัน output ของชุด Door Supply สามารถกําหนดได 24V, 48V, 70V, 110V, 220V, 240V 
 
8. Floor detect Contact  คือ การกําหนดคาชนิดของตัวตรวจจับช้ันวาเปน Contact ชนิด N.O. หรือ N.C. หรือ กรณีที่เอาสัญญาณ จาก

ตัว Sensor ไปขับ Relay กอน ก็ใหกําหนดตามหนา Contact ของ Relay ที่ใช ถา ARD ตรวจเจอสถานะของ Switch หรือ Sensor ที่
ตางไปจากที่ต้ังคาไวในโปรแกรมนี้ ARD จะทําการหยุด Drive Traction และจะส่ังเปดประตู 

 
 
9. Door open Contact (Emergency safety)  คือ การกําหนดชนิดของตัว Switch Safety Emergency stop วาเปนชนิด N.O. หรือ 

N.C. กรณีที่ต้ังผิด หรือ ARD ตรวจเช็คเจอสถานะของ Switch ที่แตกตางไปจากที่เซ็ตคาไว ARD จะทําการ Trip "Emergency Stop"  
และจะตัดการทํางานไปเลย 

 
10. Over run Contact (Safety Switch)  คือ การกําหนดชนิดของตัว Safety Switch ของชุด final up+down วาเปนชนิด N.O. หรือ N.C. 

กรณีที่ ARD ทํางาน และตรวจเช็คเจอสถานะที่ตางจากที่เซ็ตไวในโปรแกรมนี้ ARD จะส่ังหยุด Drive Traction และจะส่ังเปด ประตู
เหมือนกับ Floor detect 

 
 



 

11. Safety Switch # 1 คือ การกําหนดชนิดของตัว Safety Switch วาเปน ชนิด N.O. หรือ N.C.สวนใหญจะนําไปใชกับชุดประตู 
เนื่องจากถา ARD ทํางาน และตรวจเช็คเจอสถานะที่ตางจากที่เซ็ตไว ARD จะหยุด Drive หรือไมทํางาน แตยังไมตัดการทํางาน จะรอ
ดูสถานะกอน ถาสถานะกลับมาสูสถานะที่ไดเซ็ตคาไว ก็จะทํางานตอจนกวาจะไปถึงช้ันและส่ังเปดประตู 

 
12. Safety Switch # 2  (รายละเอียดเหมือนกับ Switch # 1) 

 
 
13. Max operate time  คือ การกําหนดคาเวลาการทํางานสูงสุดของ ARD สามารถต้ังคาได 0-999 วินาที (ใชปองกันกรณีที่ ARD ทํางาน

ขับเคล่ือนลิฟทไปแลวไมเจอ sensor จอดช้ัน และทํางานเกินเวลาที่เซ็ตไวในฟงกช่ันนี้ ARD จะจบการทํางาน และจะทําการส่ังเปด
ประตู 

 
14. Start time delay  คือ การกําหนดเวลาหนวงของ ARD กอนที่จะให ARD เร่ิมทํางานหลังจากไฟดับ สามารถต้ังคาได 0-999 วินาที 

 
 
15. Fl. Detect delay  คือ การกําหนดเวลาหนวงให ARD ขับเคล่ือนมอเตอรลิฟทตอไปอีกก่ีวินาที หลังจากเจอ sensor  หรือ switch 

ตรวจจับช้ัน (ใชในกรณี ARD จอดช้ันไมเสมอ) สามารถกําหนดได 0-999 วินาที 
 
16. Door operate time  คือ การกําหนดเวลาในการเปดประตู หรือ เวลาของ output ของชุด Door supply และเวลาของ  Contact-Door 

open บนบอรด สามารถกําหนดได 0-999 วินาท ี
 

 
17. Delay to finish  คือ การกําหนดเวลาหนวงการทํางานของ ARD หลังจากหมดคําส่ังเปดประตู โดยที่ภาค output  เชน Car lamp, 

24VDC ยังคงมีอยูตามเวลาที่ต้ังคา และจะเลิกการทํางานหลังจากหมดเวลาที่ต้ังในฟงกช่ันนี ้สามารถต้ังคาได 0-999 วินาที 
 
18. Factory Setting  คือ การกําหนดคาที่ไดทําการเปล่ียนไปในแตละฟงกช่ันกลับคืนคาโรงงาน 

 
 
19. Program lock  คือ การกําหนดการปองกันในการเปล่ียนคา parameter ใหไมสามารถแกไขได 
 
20. Direction Search  คือ การกําหนดให ARD ทําการเช็ค load หรือ ทิศทางในการขับเคล่ือนไปในทางที่เบาหรือไม โดยจะทําการ เช็ค

เปรียบเทียบกับคา Data ของกระแสในฟงกช่ัน Max amp allowed ถาต้ังเปน Y ARD จะทําการเช็ค N ARD จะไมเช็ค น้ําหนักจะ 
Drive ไปทางใดทางหนึ่ง 

 
 
 
21. Max amp allowed  คือ การกําหนดคากระแสของ load ของตัว Motor Traction ที่จะใชในการตรวจเช็คน้ําหนักเพื่อที่จะหาทิศทาง ที่

จะทํางานไปในทางที่เบากวา การต้ังคาควรจะต้ังประมาณ 60-70% ของพิกัดกระแสของมอเตอร Traction 
 



 

22. DC break Enable (Y/N)  คือ การกําหนดเลือกวาตองการใหมี DC break ไปจายให Traction Motor ในขณะที่จะทําการจอดหรือไม 
มอเตอรสวนใหญควรจะกําหนดไวใหมี DC break (หมายเหตุ มอเตอรบางรุนไมสามารถใช DC break ได) 

 
 
23. Low Amp Enable  คือ การกําหนดคาให ARD ทําการเช็ค กระแสของมอเตอรที่นอยเกินพิกัดที่ควรจะเปนหรือไม ซ่ึงถากําหนดให 

ทํางานแลวถา ARD ทํางานและส่ัง Drive มอเตอรแลวมีกระแสนอยกวาพิกัด หรือไมมีมอเตอรของแตละรุนของ ARD เคร่ืองจะทําการ 
Trip "Low Amp Current" และจะตัดการทํางานเลย (ถาเกิดปญหานี้ใหลองเช็คสายมอเตอร วาตอถูกหรือไม หรือเช็คขนาดของ
มอเตอรวาเล็กเกินกวา ARD มากเกินไปหรือไม) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

BASSAKS DRIVE AND ARD CO.,LTD. 
341,343  Kanchanapisek Rd.  Lugsong   Bangkae   Bangkok 10160  TEL.0-2803-6688-9   FAX.0-2803-6690 

 
 


