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วิธีการติดตั้งและขอควรระวัง 
สภาพแวดลอมที่เหมาะสมในการติดต้ังเคร่ือง ARD 
 - อุณหภูมิอยูในชวง   -10 C ถึง 50 C 
 - ความช้ืนไมเกิน  85% 
 - อากาศถายเทไดสะดวก หรือ ภายในหองที่มีการปรับอุณหภูมิ 
 - หลีกเล่ียงสถานที่ๆมีฝุนละออง ,ไอน้ํา, สารเคมี 
 - ไมควรติดต้ังบริเวณที่มีการส่ันสะเทือน เชน บนตัวเคร่ืองจักร 
 - ควรติดต้ังใหหางจากตัวอุปกรณไฟฟาอื่นๆ  ไมนอยกวา  12  เซนติเมตร เพราะเคร่ือง ARD  เปนอุปกรณที่กําเนิดความรอน 
 
วิธีการติดตั้งเครื่อง  ARD 

- ติดต้ังเคร่ือง  ARD  ในแนวต้ัง หามวางควํ่าหนาลงหรือตะแคง 
 
 
 
 
 
 
 
ขอควรระวังในการติดตั้ง  ARD 

1. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุดตอ “BRAKE” ไมควรเกิน 150W 
2. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุดตอ “DC FIELD” รวมกับจุดตอ “DOOR  ARM” ไมควรเกิน 150W 
3. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุด “AC DOOR” ไมควรเกิน 150W 
4. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุด “CAR LAMP” (220 VAC) ไมควรเกิน 80W 
5. ขนาดของ LOAD ที่ตอจากจุดตอ “SUPPLY 24V” ไมควรเกิน 30W 
6. ควรตรวจสอบเร่ืองการ SHORT CIRCUIT ระหวางสายที่ตอจากจุด OUT ของ ARD 
7. ตรวจสอบฉนวนสายไฟที่อาจจะร่ัวลง GROUND 
8. ตรวจสอบเร่ืองของสายไฟที่อาจจะมีการเหนี่ยวนํากันระหวางสายที่ใชในงานอื่นๆ กับสายที่จะนํามาใชกับเคร่ือง ARD 
9. การเดินสายไฟที่ไมถูกตองอาจจะทําใหแหลงจายไฟจาก LIFT CONTROLLER  ยอนกลับเขาไปชนกันกับแหลงจายไฟของเคร่ือง 

ARD ได และจะทําให LIFT CONTROLLER และเคร่ือง  ARD เสียหายได 
10. ผูที่ทําการติดต้ังเคร่ือง ARD ควรศึกษาคูมือการใชงานของเคร่ืองใหเขาใจอยางถองแทกอนการติดต้ัง 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

คําเตือน !!! 
1. ไมควรถอดเปล่ียนหรือแกไข  ดัดแปลงวงจรและการเดินสายไฟภายในเคร่ือง ARD โดยพละการ  ควรปรึกษากับตัวแทนจําหนายหรือ

บริษัทผูผลิตเทานั้น 
2. กอนที่จะทําการแกไขการเดินสายไฟของระบบลิฟต  ควรปดสวิตซทุกตัวภายในเคร่ือง ARD กอนเสมอ เพราอาจจะทําใหเกิดอันตราย

ตอผูทําการติดต้ัง และตอตัวเคร่ืองได 
 
 

*** การเดินสายไฟกับเคร่ือง ARD แบงเปนการเดินสายไฟภายในเคร่ืองและการเดินสายไฟไปนอกเคร่ือง  การเดินสายไฟภายใน
เคร่ืองมีอยูอยางเดียวคือการตอสายไฟกับแบตตเตอร่ี  สวนการเดินสายไฟไปนอกเคร่ืองแบงไดเปน  2  ชนิด คือ 

1. การเดินสายไฟเขากับอุปกรณที่ตองการกําลังไฟฟาไดแก มอเตอรลิฟต  (TRACTION MOTOR) ,ระบบเบรกของลิฟต,
มอเตอรขับเคล่ือนประตู (AC/DC), หลอดไฟในหองลิฟต (CAR LAMP) , ระบบไฟ  DC24V (SUPPLY 24V) 

2. การเดินสายไฟเขากับอุปกรณการตรวจจับตางๆไดแก SAFETY SWITCH 1,2 DETECTOR,  ตัวตรวจจับช้ัน (FLOOR 
DETECTOR) , ตัวตรวจจับประตูเปดสุด  ( DOOR OPEN DETECTOR) 

 
การเดินสายไฟเขาแบตเตอรี่ 
 เคร่ือง ARD ในแตละรุนจะมีการใชขนาดของแบตเตอร่ีและจํานวนที่แตกตางกันไฟตามที่ผูผลิตไดกําหนดไว 
 คําเตือน !!!      

1. การเลือใชแบตเตอร่ี  ควรใชตามขนาดของแรงดันที่ผูผลิตไดกําหนดไว และเลือกตามขนาดความสามารถในการจายกระแสของ
แบตเตอร่ี หรือ AH (AMP-HOUR) ไมตํ่ากวาที่ผูผลิตไดกําหนดไว 

2. ไมควรใชแบตเตอร่ีใหมรวมกับแบตเตอร่ีเกาเพราะจะทําใหแบตเตอร่ีใหมเส่ือมไวขึ้น 
3. ในกรณีที่ใชแบตเตอร่ีหลายลูก แบตเตอร่ีที่ใชควรมีขนาดของแรงดันและขนาดของ AH (AMP-HOUR) เทากันในทุกๆลูก 
4. ไมควรตอแบตเตอร่ีขนานกัน 
5. ไมควรลัดวงจรแบตเตอร่ีเพราะอาจจะทําใหแบตเตอร่ีเส่ือมหรือระเบิดได 

 
ในการตอแบตเตอร่ีจะนําแบตเตอร่ีมาตออนุกรมกันแลวตอเขากับเคร่ือง ARD  ดังในรูปที่ 2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
หมายเหต ุ จํานวนของแบตเตอร่ีขึ้นอยูกับขนาดของเคร่ือง ARD ที่ใช 
 
ขอควรระวัง   ควรตอขั้วแบตเตอร่ีใหถูกตอง อยาตอสลับขั้ว เพราะจะทําใหเกิดความเสียหายตอเคร่ือง ARD และแบตเตอร่ีได  การตอสายควร
ตอใหแนน ไมหลุดงาย  และควรระววังอุปกรณหรือเค่ืองมือที่สามารถนําไฟฟาไดไปสัมผัสกับขั้วของแบตเตอร่ีจนทําใหเกิดการลัดวงจรได 



 

การเดินสายไฟเขามอเตอรลิฟตที่ใชมอเตอรไฟสลับ  3  เฟส แบบเหนี่ยวนํา 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER)   เขากับมอเตอรลิฟต (TACTION MOTOR)  แบบเดิมที่ยังไมไดใช  ARD ดัง
แสดงในรูปที่ 3 (A) , เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับมอเตอรลิฟต จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุม
ลิฟตไปตอกับ  จุดตอ U1,V1,W1 ของตู ARD  โดยเรียงเฟส U,V,W  ใหตรงกันดวย   สวนปลายสายจากมอเตอรลิฟตนําไปตอกับ  จุดตอ 
U2,V2,W2 ของตู ARD โดยเรียงเฟส U,V,W ใหตรงกันดวย ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขามอเตอรลิฟต เม่ือใช ARD ในรูป
ที่ 3 (B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3    (A)  การตอสายไฟจากลิฟตคอนโทรลเลอร เขามอเตอรลิฟตเม่ือไมใช ARD 
(B) การตอสายไฟจากลิฟตคอนโทรลเลอร เขามอเตอรลิฟตเม่ือใช  ARD 

 
ขอควรระวัง  การสลับลําดับของสาย  U,V,W อาจจะทําใหลําดับการส่ังงานของตูควบคุมลิฟตในการส่ังใหตัวลิฟตว่ิงขึ้น/ลง  ผิดพลาดได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การตอสายไฟเขาเบรกทางกลของลิฟต 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER)  เขากับระบบเบรกของลิฟต หรือ ก็คือ การตอเขากับคอยสเบรก (BRAKE 
COIL) แบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD  ดังแสดงในรูปที่ 4 (A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับคอยสเบรก 
จากนั้นนําปลายายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ “BRAKE” ที่ขั้วตอ IN+ , IN-  ของตู ARD  โยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย  สวน
ปลายสายจากคอยสเบรกนําไปตอกับจุดตอ “BRAKE” ที่ขั้วตอ OUT+ , OUT-  ของตู ARD โดยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย ดังแสดงการ
ตอสายจาก LIFT CONTROLLER  เขากับ COIL BRAKE เม่ือใช ARD ในรูปที่ 4 (B)  แรงดันที่จายใหเบรกสามารถปรับได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 4     (A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขา BRAKE เม่ือไมใช  ARD 
(B) การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขา BRAKE เม่ือใช  ARD 

 
ขอควรระวัง  การสลับขั้วการตอคอยสเบรกอาจจะทําใหเคร่ือง ARD เกิดความเสียหายและอาจจะทําใหเบรกเสียหายหรือทํางานผิดพลาดได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาประตูที่ใชไฟสลับ 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER)  เขากับประตูไฟสลับ (AC DOOR)  ซ่ึงโดยทั่วไปแลวจะใช อินเวอรเตอร 
(INVERTER) ในการปรับความเร็วในการเปดประตูที่ใชมอเตอรไฟสลับ 3 เฟส  โดยใชกําลังไฟดานเขาเปนไฟสลับเฟสเดียว (AC SINGLE-
PHASE) และใชสายสัญญาณ COM+FWD ในการส่ังเปดประตูและใชสายสัญญาณ COM+REW  ในการส่ังปดประตู ซ่ึงการตอสายไฟ
แบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD แสดงในรูปที่ 6 (A) เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายไฟระหวางตูควบคุมลิฟตกับอินเวอรเตอร โดยตัด
เฉพาะสายไฟสลับเฟสเดียว AC SINGLE-PHASE (L1,N1) เทานั้น  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟต จากขั้ว L1,N1 ไปตอกับจุดตอ 
DOOR SUPPLY ที่ขั้ว IN+,IN- ของตู ARD และนําปลายสายจากอินเวอรเตอรจากขั้ว L1,N1 ไปตอกับจุดตอ DOOR SUPPLY ที่ขั้ว 
OUT+,OUT-  ของตู ARD  สวนสัญญาณ COM,FWD,REW  ที่ใชในการส่ัง เปด/ปด ประตูในแบบเดิมใหคงเดิมไวไมตองมีการเปล่ียนแปลง  แต
ตองตอเพิ่มเติมสายสัญญาณที่จุดตอ DOOR SUPPLY  ที่ขั้ว COM,FWD ของตู  ARD ขนานเขากับสายสัญญาณที่ขั้ว COM,FWD ของ
อินเวอรเตอร  ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขากับประตูไฟสลับ (AC DOOR) เม่ือใช ARD ในรูปที่ 6(B)   แรงดันที่จายใหกับ
อินเวอรเตอรสามารถปรับได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่  6(A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขาประตูไฟสลับ (AC DOOR) เม่ือไมใช  ARD 

    6(B)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขาประตูไฟสลับ (AC DOOR) เม่ือใช  ARD 
 
 
ขอควรระวัง  ควรตรวจสอบกอนวาการตอสายสัญญาณ  COM+FWD ที่อินเวอรเตอรเปนการส่ังเปดประตู  จึงจะตอวงจรตามรูปที่ 6(B)  แต
ถาการตอวงจรการส่ังเปดประตูเปนการตอสายสัญญาณ COM+REW ที่อินเวอรเตอร  ใหนําสายที่ตอจากจุดตอ DOOR SUPPLY ที่ขั้ว FWD 
ของตู  ARD  เปล่ียนไปตอที่จุดตอ REW ของอินเวอรเตอรแทน 
 
 
 
 
 



 

การเดนิสายไฟเขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต 
 การเดินสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต (CAR LAMP) ที่ใชไฟสลับ AC 
SINGLE-PHASE 50/60 Hz แบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD ดังแสดงในรูปที่ 7(A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุม
ลิฟตกับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ  “CAR LAMP” ที่ขั้วตอ IN+,IN- ของตู  ARD สวน
ปลายสายจากระบบไฟแสงสวางในตูลิฟตนําไปตอกับจุดตอ “CAR LAMP”  ที่ขั้วตอ  OUT+,OUT-  ของตู ARD ดังแสดงการตอสายจาก LIFT 
CONTROLLER  เขาระบบไฟแสงสวางในตูลิฟตเม่ือใช ARD ในรูปที่ 7(B)    แรงดันที่จายใหกับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟตสามารถปรับได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7(A)  การตอสายไฟจาก  LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต (CAR LAMP) เม่ือไมใช ARD 
   7(B)  การตอสายไฟจาก  LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟแสงสวางในตูลิฟต (CAR LAMP) เม่ือใช ARD 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขากับระบบไฟตรง 24 โวลท 
 การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับระบบไฟตรง 24 โวลท ในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD ดังแสดงในรูปที่ 
8(A)  เม่ือนํามาตอรวมกันกับ ARD ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับระบบไฟตรง 24 โวลท  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟต
ไปตอกับจุดตอ “SUPPLY 24” ที่ขั้วตอ IN-,IN+ ของตุ ARD โดยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย  สวนปลายสายจากระบบไฟตรง 24 โวลท 
นําไปตอกับจุดตอ “SUPPLY 24” ที่ขั้วตอ OUT-,OUT+ ของตู ARD โดยเรียงขั้วบวกและลบใหตรงกันดวย  ดังแสดงการตอสายจาก LIFT 
CONTROLLER เขาระบบไฟตรง 24 โวลท เม่ือใช ARD ในรูปที่ 8(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่   8(A) การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟตรง 24 โวลท เม่ือไมใช  ARD 
      8(B) การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบไฟตรง 24 โวลท เม่ือใช  ARD 

 
 
 
ขอควรระวัง    การสลับขั้วการตอระบบไฟตรง 24  โวลท อาจทําใหเคร่ือง ARD เกิดความเสียหายและอาจจะทําใหระบบไฟตรง 24 โวลท 
เสียหายหรือทํางานผิดพลาดได 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาระบบการตรวจจับของสวิตซเซฟตี้ 
 เคร่ือง ARD มีระบบการตรวจจับการทํางานของตัวสวิตซเซฟต้ี (SAFETY SWITCH DETECTION) อยู 3 ชุดไดแก  SAFETY1 , 
SAFETY2 และ OVER RUN  สามารถต้ังคาใหมีการทํางานตรงกับการทํางานของตัวสวิตซเซฟต้ี (SAFETY SWITCH DETECTION) ในแตละ
ชุดที่เปนแบบ NO ,NC , OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 volt ไดโดยการโปรแกรมที่ฟงกช่ันของเคร่ือง ARD   การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต 
(LIFT CONTROLLER) เขากับ SAFETY SWITCH ในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD  ดังแสดงในรูปที่ 11(A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD ใหทําการ
ตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟต กับ SAFETY SWITCH  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ “SAFETY1 or SAFETY2”  ที่
ขั้วตอ IN-,IN+ ของตู  ARD  สวนปลายสายจาก SAFETY SWITCH  นําไปตอกับจุดตอ “SAFETY1 or 2 “ ที่ขั้วตอ OUT-, OUT+  ของตู ARD  
ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขากับ SAFETY SWITCH เม่ือใช ARD ในรูปที ่11(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 11 (A)   การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรวจจับการทํางานของ SAFETY SWITCH เม่ือไมใช ARD 
    11 (B)   การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรวจจับการทํางานของ SAFETY SWITCH เม่ือใช ARD 

 
 
 
ขอควรระวัง   
1.  การต้ังคาการทํางานของเคร่ือง ARD  ของระบบตรวจจับการทํางานของสวิตซเซฟต้ีไมตรงกับการทํางานของตัว SAFETY SWITCH เม่ือ
เคร่ือง ARD ตรวจพบจะแสดงผลความผิดพลาดนี้ที่หนาจอแสดงผล (KEYPAD)  เปน SF1 หรือ SF2  หรือ  OVER RUN   ขึ้นกับตําแหนงของ
ระบบตรวจจับ   เคร่ือง ARD จะยังไมทํางานตอจนกวาจะแกไขความผิดพลาดนี้กอน 
2.  การตอสายที่มาจากตัวตรวจจับสวิตซเซฟต้ีของประตู  ใหนํามาตอกับจุดตอ “SAFETY1 และ 2 “  
3.  ในกรณีที่ใชตัว SAFETY SWITCH DETECTION  เปนแบบ OPEN-COLLECTOR  หรือ 0/24V  ควรระวังเร่ืองการสลับขั้วดวย  ถาใหดี ควร
ตอให GND จากตัว DETECTOR เขาจุดตอ  “SAFETY1 OR SAFETY2 OR OVER RUN” ที่ขั้วตอ OUT ตัวบน 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาระบบการตรวจจับช้ัน 
 เคร่ือง ARD มีระบบการตรวจจับช้ัน (FLOOR DETECTION)  ที่สามารถต้ังคาใหมีการทํางานตรงกับการทํางานของตัวตรวจจับช้ัน 
(FLOOR DETECTION)  ในแตละชุดที่เปนแบบ NO,NC , OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 VOLT ไดโดยการโปรแกรมที่ฟงกช้ันของเคร่ือง 
ARD การตอสายไฟจากตูควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับตัวตรวจจับช้ันในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD ดังแสดงในรูปที่  12(A)  เม่ือ
นํามาตอรวมกับ ARD  ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับตัวตรวจจับช้ัน  จากนั้นนําปลายสายจากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ 
“FLOOR” ที่ขั้วตอ IN+,IN-  ของตู ARD  สวนปลายสายจากตัวตรวจจับช้ันนําไปตอกับจุดตอ “FLOOR” ที่ขั้วตอ OUT+,OUT- ของตู ARD  ดัง
แสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER  เขากับตัวตรวจจับช้ันเม่ือใช ARD ในรูปที่ 12(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 12 (A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรววจจับช้ัน เม่ือไมใช ARD 
12 (B)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER  เขากับระบบการตรววจจับช้ัน เม่ือใช ARD 

 
 
ขอควรระวัง  ในกรณีที่ใชตัวตรวจจับช้ัน (FLOOR DETECTOR) เปนแบบ OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 V ควรระวังเร่ืองการสลับขั้วดวย  
ถาจะใหดีควรตอให GND  จากตัว DETECTOR  เขาจุดตอ “FLOOR” ที่ขั้วตอ OUT ตัวบน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

การเดินสายไฟเขาระบบการตรวจจับประตูเปดสุด 
 เคร่ือง ARD มีระบบการตรวจจับประตูเปดสุด (DOOR OPEN LIMIT) ที่สามารถต้ังคาใหมีการทํางานตรงกับการทํางานของตัว
ตรวจจับประตูเปดสุด (DOOR OPEN DETECTOR) ในแตละชุดที่เปนแบบ NO,NC ,OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 V ไดโดยการโปรแกรมที่
ฟงกช้ันของเคร่ือง ARD การตอสายไฟจากตุควบคุมลิฟต (LIFT CONTROLLER) เขากับตัวตรวจจับประตูเปดสุดในแบบเดิมที่ยังไมไดใช ARD  
ดังแสดงในรูปที่ 13(A)  เม่ือนํามาตอรวมกับ ARD ใหทําการตัดสายระหวางตูควบคุมลิฟตกับตัวตรวจจับประตูเปดสุด  จากนั้นนําปลายสาย
จากตูควบคุมลิฟตไปตอกับจุดตอ “DOOR LIMIT” ที่ขั้วตอ OUT+,OUT-  ของตู  ARD ดังแสดงการตอสายจาก LIFT CONTROLLER เขากับ
ตัวตรวจจับประตูเปดสุดเม่ือใช ARD ในรูปที่ 13(B) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 13 (A)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบการตรวจจับประตูเปดสุด เม่ือไมใช  ARD 
13 (B)  การตอสายไฟจาก LIFT CONTROLLER เขากับระบบการตรวจจับประตูเปดสุด เม่ือใช  ARD 

 
ขอควรระวัง   

1. การทํางานของระบบการตรวจจับประตูเปดสุดจะทํางานรวมกับ ฟงกืช้ันการจับเวลาของ “เวลาในการเปดประตูสุงสุด” ในกรณีที่
เคร่ือง ARD ส่ังเปดประตูแลว และ กําลังรอการทํางานของตัวตรวจจับประตูเปดสุดอยู เม่ือถึงเวลาในการเปดประตูสูงสุดตามคา  
เคร่ือง ARD จะส่ังจบการเปดประตูทันที (ตามปกติตัวตรวจจับประตูเปดสุดจะเปนตัวส่ังจบการเปดประตู แตในกรณีนี้ถึงเวลาในการ
เปดประตูสูงสุดกอน เวลาจึงเปนตัวส่ังจบการเปดประตู) 

2. ในกรณีที่ใชการตรวจจับประตูเปดุด (DOOR OPEN DETECTOR) เปนแบบ OPEN-COLLECTOR หรือ 0/24 V  ควรระวังเร่ืองการ
สลับขั้วดวย ถาจะใหดีควรตอให GND จากตัว DETECTOR เขาจุดตอ “DOOR LIMIT” ที่ขั้วตอ OUT ตัวบน 

 
 
 
 
 
 
 
 



 

การบํารุงรักษา 
คําเตือน !!!   ไมควรถอดเปล่ียนหรือแกไขดัดแปลงวงจร และการเดินสายไฟภายในเคร่ือง ARD โดยพละการ  ควรปรึกษากับตัวแทนจําหนาย
หรือกับบริษัทผูผลลิตเทานั้น 
 
ขอควรระวัง 

1. แผนวงจรควบคุมของ ARD มีอุปกรณบางสวนที่ใช IC ที่ทําจาก CMOS ดังนั้นไมควรสัมผัสกับอุปกรณเหลานีเ้พราะไฟฟาสถิตย
อาจจะทําใหอุปกรณเหลานี้เสียหายได 

2. ควรปดสวิตซทุกตัวภายในเคร่ือง ARD กอนที่จะทําการแกไขการเดินสายไฟของระบบลิฟตเสมอ  เพราะอาจจะทําใหเกิดอันตรายตอ
ผูทําการติดต้ัง และตอตัวเคร่ืองได 

3. ไมควรถอดเปล่ียนหรือแกไขดัดแปลงการเดินสายไฟใดๆของระบบลิฟต  ขณะที่เคร่ืองยังทํางานอยู  เพราะอาจจะทําใหเกิดอันตราย
ตอผูที่ทํางานติดต้ัง และตอตัวเคร่ือง หรืออาจจะทําใหเคร่ืองทํางานผิดปกติได 

 
 
การดูแลรักษาเบ้ืองตน 
 เพื่อใหเคร่ือง ARD ใชงานไดยาวนานขึ้น ควรใหผูมีความรูทางไฟฟาและรูจักอุปกรณภายในเคร่ือง ARD  เปนอยางดี มาเปนผูทําการ
ตรวจสอบและบํารุงรักษาเคร่ือง ARD ดังตารางที่ 1 และที่สําคัญกอนการตรวจสอบทุกคร้ังใหปดระบบไฟฟาทั้งหมดของระบบลิลฟตและ
ปดสวิตซทั้งหมดภายในเคร่ือง ARD และควรถอดขั้วแบตเตอร่ีออกดวนทุกคร้ัง เพื่อปองกันอันตรายที่อาจจะเกิดขึ้นจากกระแสไฟฟาจาก
แบตเตอร่ี  
 

ตารางที่ 1 การทําการตรวจสอบการบํารุงรักษาเครื่อง ARD เบ้ืองตน 
สวนประกอบ การตรวจสอบ ข้ันตอนการปฎิบัติ 

สกรู, นอต ที่จุดตอตางๆ ตรวจสอบจุดตอตางๆวาหลวมหรือไม ขันสกรู,นอตใหแนน 
แผงระบายความรอน ตรวจสอบคราบฝุนละอองที่ติดอยูบนแผง

ระบายความรอน 
ใหใชลมแหงเปาไลฝุน 

แผงวงจร ตรวจสอบคราบฝุนละอองและคราบน้ํามัน ใหใชลมแหงเปาไลฝุนเทานั้น 
ฟวส ตรวจสอบฟวสทุกตัววาเกิดการชํารุดหรือมี

ฝุนละอองและคราบน้ํามันติดอยูหรือไม 
ถาชํารุดใหเปล่ียนใหมตามพิกัดของฟวสใน
ตารางที่ 4 และถาสกปรกใหถอดฟวส
ออกมาทําความสะอาดตัวฟวสและฐานใส
ฟวส 

พัดลมระบายความรอน ตรวจสอบวา พัดลมยังหมุนปกติดีหรือไม ถาหมุนชาผิดปกติหรือไมหมุนใหเปล่ียนพัด
ลมใหม 

แบตเตอร่ี และสายตอแบตเตอร่ี ตรวจสอบคราบสกปรกที่ขั้วตอ ใชผาชุบน้ําเช็ดใหสะอาดกอนและใชผาแหง
เช็ดใหแหง 

อุปกรณอื่นๆ ตรวจสอบคราบฝุนละออง ใหใชลมแหงเปาไลฝุนเทานั้น 
 
 
 
 



 

การทดสอบการทํางานของ ARD และแบตเตอรี่ 
 
 กอนการทําการทดสอบการทํางานของเคร่ือง ARD ใหทําการทดสอบวาแบตเตอร่ีที่ใชอยูยังสามารถทํางานไดปกติหรือไม (แบตเตอร่ี
ไมเส่ือม)  และควรใหผูมีความรูทางไฟฟาและรูจักการทํางานของระบบลิฟตและของเคร่ือง ARD เปนอยางดีมาเปนผูทําการตรวจสอบ และ
บํารุงรักษาเคร่ือง ARD ควรทําอยางนอยเดือนละ  1  คร้ัง  โดยทําการปดไฟของระบบลิฟตและปลอยใหเคร่ือง ARD ทํางาน  สังเกตการ
ทํางานของเคร่ือง ARD วาสามารถทํางานตามลําดับในหัวขอ “ การทํางานของเคร่ือง ARD”  หรือไม 
 

1. ในกรณีที่เกิดความผิดพลาดระหวางที่เคร่ืองทํางานใหสังเกตรหัสที่จอแสดงผล (KEYPAD) และแกไขตามวิธีแกไขเบื้องตนใน
ตารางที่ 2  

 
ตารางที ่2   วิธีการแกไขความผิดพลาดเบ้ืองตน 

FAILURE  DISPLAY FAILURE NAME AND POSSIBLE SOLUTION 
1.  Under  Voltage Trip เช็ค Battery และ Charger   ( คามาตรฐานอยูที่  54 Volt ) 
2.  Over Voltage เช็ค Battery และ Charger  
3.  Over Current Trip  -  เช็คพิกัดของ Motor  

 -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ัน  Accel Time  และเพิ่มคาในฟงกช่ันนี้ 
 -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ัน  Boost Voltage และลดคาในฟงกช่ันนี ้
 -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ัน Motor Rate Frequency วาคาเทากับ     
คาของ Motor ใน Motor Rate Volt หรือไม 

4.  Emergency Stop  -  เช็ค Parameter ในฟงกช่ันของ Door OP Contact  
 -  เช็ค Wiring วาเซ็ทคาถูกตองหรือไม 

5.  Safety  1  Contact เช็คฟงกช่ัน Safety 1 Contact และตรวจเช็ค Wiring ใหตรงกับคาที่ต้ังไว 
6.  Safety  2  Contact เช็คฟงกช่ัน Safety 2 Contact และตรวจเช็ค Wiring ใหตรงกับคาที่ต้ังไว 
7.  Safety Over run Contact เช็คฟงกช่ัน Safety Over run Contact และตรวจเช็ค Wiring ใหตรงกับ

คาที่ต้ังไว 
8.  Low Current Trip No Output Current   

 -  ใหตรวจเช็คสาย  Motor  ตออยูหรือไม   
 -  ตรวจเช็ค Capacity ของ Motor มีขนาดเล็กกวา ARD หรือไม  
 -  ตรวจเช็ค Motor Wiring ตองตอที่ Terminal  U2 V2 W2 

 
2. ในกรณีที่เคร่ืองไมมีการทํางานและการแสดงผลใดๆ หรือไมมีแรงดันและกระแสจายออกจากเคร่ือง ARD ใหสังเกตฟวสบนแผน  

MIAN BOARD และบนแผน RELAY FOR EXTERNAL SUPPLY วาขาดหรือไม  ถาขาดใหเปล่ียนใหม  ถาไมขาดใหติดตอ
ตัวแทนจําหนายหรือผูผลิต 

3. ในกรณีที่พบวาแบตเตอร่ีเส่ือมแมแตเพียงลูกเดียวควรเปล่ียนแบตเตอร่ีใหมทั้งหมด 
 
 
 

 



 

รายละเอียดของพารามิเตอร 
 

1.   OUTPUT FREQUENCY   คือ  การกําหนดคาความเร็ว หรือ ความถ่ีของมอเตอร ในขณะที่ ARD ทํางาน สามารถต้ังคาได 0-50 Hz  
ขึ้นอยูกับจํานวนของแบตเตอรร่ี และสเปคของแตละรุน เชน ถาแบต 4 กอน ควรต้ังความถ่ีอยูในชวง 3-5 Hz 
 

2.    Boost Voltage  คือ การกําหนดคาแรงบิดเร่ิมตนในการออกตัวของมอเตอร ขณะที่ ARD ทํางาน สามารถต้ังคาได 0-10% ถาต้ังตํ่า       
เกินไป กรณีถาโหลดหนักอาจจะออกตัวไมได แตถาต้ังมากเกินไป บางคร้ังอาจจะทําใหกระแสของภาค Drive ของ ARD มีคาสูง อาจ
ทําให Trip over current ได คาที่เหมาะสมควรต้ังอยูประมาณ 3-7% 

 
3. Accel time  คือ การกําหนดคาเวลาอัตราการเรงความเร็วในการออกตัวของมอเตอร สามารถต้ังคาได 0-999 วินาท ีถาต้ังนอยหรือส้ัน

เกินไป อาจจะทําใหภาค Drive ของ ARD มีกระแสสูง อาจจะ Trip ได ถาต้ังมากเกินไป อาจจะทําใหมอเตอรออกตัวไมได คาที่
เหมาะสมควรต้ังอยูในชวง 5-10 วินาท ี

 
4. Motor rated frequency  คือ การกําหนดคาความถ่ีฐาน (Base frequency) ของมอเตอร Traction 

 
 
5. Motor rate Volt  คือ การกําหนดคาแรงดันฐาน (Base Voltage) ของมอเตอร Traction 
 
6. Door operate type  คือ การกําหนดชนิดของแรงดันของภาค output ของ ชุด Door Supply วาตองการใหเปนแบบ AC หรือ DC 

(หมายเหตุ กรณีรุนที่มีสายตออยูที่ output ของ Door Supply อยูแลว ตองต้ังเปน DC เทานั้น) 
 

 
7. Door operate Volt  คือ การกําหนดแรงดัน output ของชุด Door Supply สามารถกําหนดได 24V, 48V, 70V, 110V, 220V, 240V 
 
8. Floor detect Contact  คือ การกําหนดคาชนิดของตัวตรวจจับช้ันวาเปน Contact ชนิด N.O. หรือ N.C. หรือ กรณีที่เอาสัญญาณ จาก

ตัว Sensor ไปขับ Relay กอน ก็ใหกําหนดตามหนา Contact ของ Relay ที่ใช ถา ARD ตรวจเจอสถานะของ Switch หรือ Sensor ที่
ตางไปจากที่ต้ังคาไวในโปรแกรมนี้ ARD จะทําการหยุด Drive Traction และจะส่ังเปดประตู 

 
 
9. Door open Contact (Emergency safety)  คือ การกําหนดชนิดของตัว Switch Safety Emergency stop วาเปนชนิด N.O. หรือ 

N.C. กรณีที่ต้ังผิด หรือ ARD ตรวจเช็คเจอสถานะของ Switch ที่แตกตางไปจากที่เซ็ตคาไว ARD จะทําการ Trip "Emergency Stop"  
และจะตัดการทํางานไปเลย 

 
10. Over run Contact (Safety Switch)  คือ การกําหนดชนิดของตัว Safety Switch ของชุด final up+down วาเปนชนิด N.O. หรือ N.C. 

กรณีที่ ARD ทํางาน และตรวจเช็คเจอสถานะที่ตางจากที่เซ็ตไวในโปรแกรมนี้ ARD จะส่ังหยุด Drive Traction และจะส่ังเปด ประตู
เหมือนกับ Floor detect 

 
 



 

11. Safety Switch # 1 คือ การกําหนดชนิดของตัว Safety Switch วาเปน ชนิด N.O. หรือ N.C.สวนใหญจะนําไปใชกับชุดประตู 
เนื่องจากถา ARD ทํางาน และตรวจเช็คเจอสถานะที่ตางจากที่เซ็ตไว ARD จะหยุด Drive หรือไมทํางาน แตยังไมตัดการทํางาน จะรอ
ดูสถานะกอน ถาสถานะกลับมาสูสถานะที่ไดเซ็ตคาไว ก็จะทํางานตอจนกวาจะไปถึงช้ันและส่ังเปดประตู 

 
12. Safety Switch # 2  (รายละเอียดเหมือนกับ Switch # 1) 

 
 
13. Max operate time  คือ การกําหนดคาเวลาการทํางานสูงสุดของ ARD สามารถต้ังคาได 0-999 วินาที (ใชปองกันกรณีที่ ARD ทํางาน

ขับเคล่ือนลิฟทไปแลวไมเจอ sensor จอดช้ัน และทํางานเกินเวลาที่เซ็ตไวในฟงกช่ันนี้ ARD จะจบการทํางาน และจะทําการส่ังเปด
ประตู 

 
14. Start time delay  คือ การกําหนดเวลาหนวงของ ARD กอนที่จะให ARD เร่ิมทํางานหลังจากไฟดับ สามารถต้ังคาได 0-999 วินาที 

 
 
15. Fl. Detect delay  คือ การกําหนดเวลาหนวงให ARD ขับเคล่ือนมอเตอรลิฟทตอไปอีกก่ีวินาที หลังจากเจอ sensor  หรือ switch 

ตรวจจับช้ัน (ใชในกรณี ARD จอดช้ันไมเสมอ) สามารถกําหนดได 0-999 วินาที 
 
16. Door operate time  คือ การกําหนดเวลาในการเปดประตู หรือ เวลาของ output ของชุด Door supply และเวลาของ  Contact-Door 

open บนบอรด สามารถกําหนดได 0-999 วินาท ี
 

 
17. Delay to finish  คือ การกําหนดเวลาหนวงการทํางานของ ARD หลังจากหมดคําส่ังเปดประตู โดยที่ภาค output  เชน Car lamp, 

24VDC ยังคงมีอยูตามเวลาที่ต้ังคา และจะเลิกการทํางานหลังจากหมดเวลาที่ต้ังในฟงกช่ันนี ้สามารถต้ังคาได 0-999 วินาที 
 
18. Factory Setting  คือ การกําหนดคาที่ไดทําการเปล่ียนไปในแตละฟงกช่ันกลับคืนคาโรงงาน 

 
 
19. Program lock  คือ การกําหนดการปองกันในการเปล่ียนคา parameter ใหไมสามารถแกไขได 
 
20. Direction Search  คือ การกําหนดให ARD ทําการเช็ค load หรือ ทิศทางในการขับเคล่ือนไปในทางที่เบาหรือไม โดยจะทําการ เช็ค

เปรียบเทียบกับคา Data ของกระแสในฟงกช่ัน Max amp allowed ถาต้ังเปน Y ARD จะทําการเช็ค N ARD จะไมเช็ค น้ําหนักจะ 
Drive ไปทางใดทางหนึ่ง 

 
 
 
21. Max amp allowed  คือ การกําหนดคากระแสของ load ของตัว Motor Traction ที่จะใชในการตรวจเช็คน้ําหนักเพื่อที่จะหาทิศทาง ที่

จะทํางานไปในทางที่เบากวา การต้ังคาควรจะต้ังประมาณ 60-70% ของพิกัดกระแสของมอเตอร Traction 
 



 

22. DC break Enable (Y/N)  คือ การกําหนดเลือกวาตองการใหมี DC break ไปจายให Traction Motor ในขณะที่จะทําการจอดหรือไม 
มอเตอรสวนใหญควรจะกําหนดไวใหมี DC break (หมายเหตุ มอเตอรบางรุนไมสามารถใช DC break ได) 

 
 
23. Low Amp Enable  คือ การกําหนดคาให ARD ทําการเช็ค กระแสของมอเตอรที่นอยเกินพิกัดที่ควรจะเปนหรือไม ซ่ึงถากําหนดให 

ทํางานแลวถา ARD ทํางานและส่ัง Drive มอเตอรแลวมีกระแสนอยกวาพิกัด หรือไมมีมอเตอรของแตละรุนของ ARD เคร่ืองจะทําการ 
Trip "Low Amp Current" และจะตัดการทํางานเลย (ถาเกิดปญหานี้ใหลองเช็คสายมอเตอร วาตอถูกหรือไม หรือเช็คขนาดของ
มอเตอรวาเล็กเกินกวา ARD มากเกินไปหรือไม) 
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